STOCK SERVICE

Bihler G )

Motor

DC Getriebemotor 1.61.117. X X X

Baureihe 1.61.117. XXX

Nenndaten* max. Anschluss- [ Stufen Uber-
Strom  Drehmoment Drehzahl Leerlaufdrehzahl || Drehmoment* & widerstand setzungs-
U= I Xxx g I/A M,/ mNm = n /min’ n, / min’ M.,/ mNm Ra/Q verhaltnis
310 0,720 150 205 301 300 6,7 2 19,2
31 0,660 200 145 203 300 6,7 2 28,4
312 0,580 350 65 82 600 6,7 9 69,1
313 0,490 400 47 55,5 600 6,7 3 102,0
12V 314 0,380 400 34 37,5 600 6,7 S 152,0
315 0,360 450 21 22,5 800 6,7 4 249,0
316 0,320 500 15 15 800 6,7 4 369,0
317 0,290 600 10 10 800 6,7 4 546,0
318 0,260 650 7 7 800 6,7 4 809,0
ﬁ 360 0,360 150 205 301 300 27 2 19,2
361 0,330 200 145 203 300 27 2 28,4
362 0,290 350 65 82 600 27 S 69,1
363 0,240 400 47 55,5 600 27 3 102,0
24V 364 0,190 400 34 SIS 600 27 g 152,0
365 0,180 450 21 22,5 800 27 4 249,0
366 0,150 500 15 15 800 27 4 369,0
367 0,140 600 10 10 800 27 4 546,0
368 0,130 650 7 7 800 27 4 809,0

Einsatzbedingungen

Temperaturbereich T °C -10 - 470
Axialkraft F, N 8
Radialkraft, 5mm ab Anschraubfldche Fe N 15

*  bezogen auf 25° C



Gewicht

95¢

Getriebegehduse

Kunststoff

Kollektor

Kupfer / 3-teilig

Grundentstérung

VDR

Isolierstoffklasse

Wicklung F, ansonsten A

Schutzart

IP20

Kommutierung

Kohlebiirsten

Anker

gerade Nut

Magnetsystem Permanentmagneten, 2-polig
Motorlager 2 olgetrankte Sinterbronzelager
Motorgehduse Stahl, korrosionsgeschiitzt

Motorlagerschilde

kollektorseitig Kunststoff,
abtriebsseitig Zinkdruckguss

Planetengetriebe

Zahnrader aus Kunststoff

Axialspiel Abtriebswelle

0,05 - 0,6mm

48

3x ¢ 1.7 - 7.3 fief

X0 2-7,3tief
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Nt

Lotfahne 2.4x0.4

Empfohlener Einsatz von selbstschneidenden Schrauben EJOT DELTA PT® K20 fur @ 1,7
K25 fur @ 2,0
K28 fir @ 2,2

Kundenspezifische Ausfiihrungen

Folgende Modifikationen sind nach Absprache mdglich:

» Anbau eines Drehgebers, z.B. Encoder

» Drehzahlanpassung durch Wicklungsa@nderung

» Anderung des Welleniiberstandes

> Anderung der Wellenkontur z.B. Anbringung einer Abflachung oder Nut

» Montage eines Abtriebskoérpers z.B. Zahnrad, Schnecke, Schwungmasse usw.

> Montage von Adaptern und Befestigungsblechen

3x 62,2 -7.3 tief




